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DATOS DEL ALUMNO FIRMA
APELLIDOS:
Nombre: D.N.L/ N.LE. Fecha:
22/05/2024
Codigo del ciclo: (1) Denominacion completa del titulo: (1)
ELESO4 Automatizacion y Roboética Industrial

Clave o cédigo del médulo: (1) | Denominacién completa del médulo profesional: (1)

0966 Robética Industrial

INSTRUCCIONES GENERALES PARA LA REALIZACION DE LA PRUEBA

- Cumplimente sus datos y firme en todas las hojas que entregue.

- Sefiale y escriba con boligrafo azul de tinta indeleble las respuestas y su desarrollo.

- Sise ha de rectificar una respuesta, trace un aspa o tache con una linea horizontal. No utilice liquido corrector.
- Utilice solamente el papel facilitado por el examinador.

- No utilice material de consulta (salvo aquél que se autorice expresamente).

- Leatoda la prueba cuidadosamente.

- Durante la prueba permanezca en absoluto silencio.

- Cualquier aclaracién que necesite durante la prueba, levante la mano y espere a que el examinador le atienda.

CRITERIOS DE CALIFICACION Y VALORACION

e Enlacorreccion se valorara el uso de vocabulario y notacion cientifica y técnica. No estan permitidos los extranjerismos.
. Los errores ortograficos, el desorden, la falta de limpieza y la mala redaccién, podran suponer una disminucién de hasta
dos puntos en la calificacién, salvo casos extremos.

Preguntas 1, 2y 3 (cada una) 0,5 puntos

Preguntas 4y 5 (cada una) 1 punto

Trayectoria paletizado 0,5 puntos

Trayectoria vertical 0,5 puntos

Estructura del programa 1 punto

Comentarios al programa 1 punto. Si no se hace -3 puntos
Denominaciones y Etiquetas 0,5 puntos

Lista de posiciones 0,5 puntos

Propiedades del objeto 0,5 puntos

Funcionamiento 2 puntos

Se puede utilizar como ayuda el programa COSIMIR o RobotStudio y entregar un archivo de RobotStudio Pack & Go (.rspag)
cuyo nombre estara formado por: apellido_nombre — POT 23-24.rspag, pero se tiene que transcribir el programa al papel
facilitado por el examinador.

(1) Consignense las denominaciones exactas y los cédigos reflejados en el anexo 1.a 0 1.b de las presentesinstrucciones.

CALIFICACION
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1)
2)
3)
4)
5)

6)

¢,Qué es un Robot Industrial?

¢,Qué es un Robot Industrial Paralelo?

¢, Qué es un Robot Industrial Cartesiano?

Enumere y defina los componentes de un Robot Industrial.
Enumere y defina cinco aplicaciones de los Robots Industriales.

Realice un programa, en MELFA BASIC IV o Rapid, para que un

brazo industrial lleve a cabo la paletizacion y posterior colocacion en
vertical de nueve piezas situadas horizontalmente.

Sugerencia de estacion. Esta imagen no es valida para sacar las posiciones.
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Lista de posiciones
Nombre Posicién Orientacion Comentario
Propiedades del objeto
Nombre Dimensién Posicion Orientacién TCP
Seguimiento
Hora Incidencia
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