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C.F. G.5 MECATRONICA INOUSTRIAL

CONTENIDO DE LA PRUEBA:

(0,6) Explica la diferencia entre captador, sensor y transductor.
. (0,5) En un proceso industrial explica la diferencia entre un sistema de lazo de
control cerrado y un lazo de control abierto. Indicaun ejemplo en cada caso
. (0.8) Necesitamos disefiar un disco encoder absoluto digital circular, solidario a un
eje, de manera que sea capaz de identificar un giro de 10 segundos (unidades
sexagesimales), como debe ser ese encoder, si el giro del ¢je es de300°.
. (1.2} Ciclo Scan del PLC,
a. (0.4 Que es.
b. (0.3) Que funciones realiza durante el ciclo.
c. (0.2) cEltiempo de duracién es siempre fijo?, Justifica la respuesta.
d. (0,3) Que significa que un PLC no es un controlador a tiempo real.
. (1) A un sistema automatizado de distribucidn le llegan tres tipos de piezas, por
medio de una cinta transportadora. Todas las piezas tienen las mismas dimensiones,
pero son de distinto material. Unas son de aluminio, otras de PVC blanco y otras de
PVC negro. Necesitamos identificarlas, antes de cogerlas.

a. (0.4) Explica cémo puede diferenciarlas el sistema sin tocarlas y sin utilizar

vision artificial.
b. (0.6) Que tipo de sensores utilizarias justificando su aplicacién.

6. (0,5) El protocolo de comunicacién serie R5485, explica que es y cémo funciona.

. (18) Tenemos un sistema automatizado

: s : I—3 B- A-

mediante cilindros neumdticos de doble

efecto, controlados por electrovdlvulas A+ B+ —r— B C+ A- C-
biestables para los cilindros B y € vy e i B 5

monoestable para el cilindre A. Se utilizan

contactos reed en los de los cilindros A y B para controlar su posicién, el € utiliza
microinterruptores. Debe realizar una secuencia que, dependiendo de la sefial de
entrada en la tercera fase, hace tres variaciones distintas, segin se muestra en el
diagrama. El sistema estd controlado por un PLC Siemens 57-200 cpu224. Las entradas
I1, I2 e I3, corresponden aunselector de tres posiciones. Los contactos reed son PnP
24 Vdc para el cilindro A, NpN 24 vde para el cilindro B, mientras que el cilindro €
utiliza dos finales de carrera eléctricos. El sistema debe comenzar siempre que esté
activada la puesta en marcha general y existauna pieza detectada mediante una célula
fotoeléctrica de reflexidn directa.
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11 Integracion de sistemas mecatronicos

IINSTRUCCIONES GENERALES PARA LA REALIZACION DE LA PRUEBA

- Siseha

- Cluedat

de terce

- Cumplimentar los datos del aspirante antes del examen vy firmar en todas las hojas que se entreguen.
- Tener, en lugar visible durante |a realizacidn del ejercicia, el DNI

- La duracion maxima del ejercicio serd de 2 haras y 20 minutos.

- Lea detenidamente los textos, cuestiones o enunciados.

- Cuide la presentacidn y escriba |as respuestas o el proceso de forma ordenada y con claridad.

liquida carrector (Tippex)
- Utilizar solamente el papel facilitado por el profesor.

- Unavezfinalizada la prueba, revisela antes de entregarla. Sitiene alguna duda, consulte al profesor.
e entregaran todas las hojas que se les haya facilitado. Las hojas facilitadas posteriormente,
deberin estar paginadas de forma correlativa.

- Paralarealizacian de |a siguiente prueba el alumno dispondrd de todos los medios gque estime
oportunos para la consulta de catalogos técnicos:

Acceso ainternet.
deteccidn por parte del profesor de cualguier forma de comunicacidn yo obtencion de infarmacian

aplicacian del reglamento de régimen interna del centro

de rectificar una respuesta, tfrazar un aspa o tachar con una linea horizontal. Mo utilizar

Libros de referencia.
Ordenador personal.

erminantemente prohibido obtener informacion de terceros por cualguier medio. La

ros conllevara la expulsidon inmediata del alumno de la prueba, su calificacion con valar 1y la

CRITERIOS DE CALIFICACION ¥ VALORACION

- Lacalificacidn correspondiente a cada una de las cuestiones esta especificada en cada una de las
preguntas y en el caso de subapartado, cada uno tiene su valar.

- Las faltas de ortografia seran penalizadas, a razdn de 0 2 puntos por cada una., etc.

- Las respuestas se pueden realizar en el orden gue cada alumno crea oportuno, indicando
previamente el numero de arden y subapartadao,

- Toda calificacion igual o superiar a cinca, se considera que el examen ha sido superada

CALIFICACION
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Ademds, existirdun piloto Rojo de emergencia, otro Verde que indicard que el sistema
estd en funcionamiento, ambos son de 12 VWdc. También existird una seta de
emergencia, un pulsador de rearme ya que, si se activa la seta, el sistema no debe
continuar hasta que no se desactive la seta y se pulse el rearme. de Se pide:
a. (0.4) Identificar ymarcar todas las sefiales de entrada y salidas que se utilizan
en el automatismo.
b. (0.6) Realizar el GRAFCET del sistema
c. (0.8) Realizar el programa en diagrama de contactos
8. (1) En otro PLC del mismo tipo se va utilizar en otro automatismo, se deben
conectar los siguientes elementos:
» 4 Finales de carrera contacto normalmente abierto
s 5 Detectores PNP 24 Vdc
s 5 Detectores NPN 24 Vde
s 2 Pilotos 12 Vdc
s 5 Motores 5 Vac
# 3 Electrovalvulas 24 Vdc
Realizar el conexionado del PLC. Utilizar lahoja adjunta. Se dispone de tantas fuentes
de alimentacidn como se necesiten y de los relés que se quiera.
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9. (0.8) Enun proceso automatizado de un robot industrial equipado con visién artificial,
donde debe coger tres tipos de piezas que vienen por una cinta transportadora y las
debe depositar de forma organizada, cada pieza en su caja y con una posicidn
determinada. Explica brevemente cémo se debe proceder con el equipo de visién para
realizar estas operaciones.

10.(1,8) Un depésito se llena con una bomba (ver figura) que extrae agua de un pozo. El
depésito dispone de 3 sensores de nivel A,
B y C , un sensor horario D cuya salida es
"1’ 5i es de noche (de 20:00 a B:00) y Y si
es de dia y un sensor E cuya salida se pone
a 'l' para indicar que estd funcionando la

Twm-rti=

bomba. Realizar el circuito combinacional
mads simplificado posible para el control del
llenado del depdsito de tal forma que:

Durante el dia sélo se llene el depésito (hasta alcanzar el sensor A) si el nivel
de agua desciende por debajo del sensor C.

Por la noche el depdsito se ha de llenar thasta A) si el nivel desciende del
sensor B.

a) (0.8) Realizar la tabla de verdad para este sistema.
b) (0.4) Simplificacién, mediante Karnaugh, los ecuaciones obtenidas
c) (0.3) Realizar el circuito eléctrico para el fruncimiento de la bomba.

d) (0.3) Realizar el esquema para una lampara que se activard cuando, en el
proceso se produzca una combinacion de entrada imposible

C.F. G.5 MECATRONICA INDUSTRIAL Integracién de sistemas mecatronices.  Pde- 4dell
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