Codigo del ciclo: 2 Denominacion completa del titulo: (1)
ELESO4 Automatizacion y Robética Industrial

Clave o codigo del médule: (1) | Denominacién completa del médulo profesional: (1)
0960 Sistemas secuenciales programables

1. Un DAC tiene un voltaje de referencia de 10V y 12bits de precision. Calcule el valor analégico de los
siguientes nlmeros digitales:
a. 101010101011
b. 111100001010
c. 111111111110
d. 000000000001
e. 010101010101

2. Dibuje el diagrama de bloques de la estructura légica de un sistema programable secuencial y expliquelo.

3. Enumere y defina las entradas de un autémata programable industrial segun el tipo de informacion
que pueden recibir.

4. Enumere y defina las unidades de medida de las memorias con sus respectivos multiplos
5. Planta de Hormigén
DESCRIPCION
Hormigones Paloma quiere automatizar su planta de hormigdn para elaborar dos tipos diferentes de
hormigdn.
INSTRUCIONES
Se disefiara una automatizacién cuyo centro de control serd un sistema programable secuencial con las
siguientes
CONDICIONES

Dispone de tres motores: Tolva (cemento) Monofasico 400 V, Bomba (agua) trifasico 400/690 V y Cinta
(grava) trifasico 230/400 V.

Dispone de detectores de niveles minimos que paralizan el sistema.

El sistema funcionara de modo totalmente automatico. Los motores no pueden funcionar a la vez,
teniendo gue hacerlo secuencialmente en el orden en que se describen. El pulsador A elabora el
hormigén tipo M5 vy el pulsador B elabora el hormigdn tipo M7.5.

La elaboracién del hormigén tipe MS requiere:
- Motor tolva 5 minutos.

- Motor bomba 10 minutos.

- Motor cinta 5 minutos.

La elaboracién del hormigdn tipo M7,5 requiere:
- Motor tolva 7,5 minutos.

- Motor bomba 12 minutos.

- Motor cinta 4,5 minutos.

Se tendran en cuenta todas las medidas de seguridad y se preveran todas las posibles averias y malos
funcionamientos asi como la sefalizacién correspondiente.

(1) Consignense las denominaciones exactas y los cédigos reflejados en el anexo 1.a 0 1.b de las presentes instrucciones.
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