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R has Direccion General UNION BUROPEA e
B e B SEGVAUTO 4.0-CM - Quiénes somos
el * 9 Grupos de Investigacion de la CAM.
& * 4 Laboratorios de |la REDLAB.
* 2 Grupos Asociados.
* 37 Empresas.
* 129 Investigadores y 6 Técnicos de Laboratorio.
* 368 meses de contratos pagados con recursos del Programa.
% NEBRIJA

e 55 nuevas incorporaciones (22 con cargo al Programa, incluido el Gestor).
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e | e A reas Tematicas yO bj etivos

* 5k %k

*Disefio y desarrollo de sistemas de propulsién alternativos y de sistemas auxiliares de potencia.

*Desarrollo de herramientas avanzadas de simulacién para analizar la seguridad de los ocupantes.

SEGURIDAD

e Factor Humano. *Tecnologias para la mejora del transporte colectivo de personas en ambito urbano e interurbano.
e Usuarios Vulnerables. - Objetivo
° Seguridad Activa Yy Pasiva. *Conduccién autbnoma: comunicaciones, servicios cooperativos e integracion con la infraestructura.

Objetivo

*Conduccion auténoma: fusion sensorial e interpretacion del entorno.

Objetivo

*Conduccion auténoma: sistemas inteligentes de localizacidn, navegacion y prediccidn de intenciones.

Objetivo
*Evaluacion de los efectos sobre los accidentes y la seguridad de los sistemas inteligentes.
Objetivo

*Vehiculos aéreos y terrestres no tripulados y su aplicacién en control y gestion del trafico.

Objetivo

*Aplicacién de técnicas de realidad virtual (RV) para mejorar las condiciones de seguridad de usuarios
vulnerables.

Objetivo

*Sistemas de iluminacién y observacién inteligentes aplicados a condiciones atmosféricas adversas.
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e 170 Articulos Cientificos: 82% en revistas Q1 y Q2 con un alto impacto.
* 90 Publicaciones en Abierto.

* Se han leido 28 Tesis Doctorales.

* 117 Ponencias en Congresos.

* 62,5 meses de estancias I+D realizadas por 18 investigadores del programa
en 13 centros de investigacion extranjeros: (EEUU, Canada, Francia,
Alemania, Corea, Italia, Austria, Reino Unido, Suecia y Australia).
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Sistemas de Propulsion
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culo 100% eléctrico
1a generacion

R

Camion 100% eléectrico ie Urban Truck ha permitido a FCC Medio Ambiente obtener el galardon en
la edicion 2019-2020 de los Premios Europeos de Medio Ambiente a la Empresa (#PremiosEBAE)

en la Categoria de Producto y/o Servicio.
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Herramientas de Simulacion para la Seguridad
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Conciencia situacional de los vehiculos auténomos.
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Vehiculos Sin Conductor
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Escenario: @ avde vachu pichy Simulacién: « Acidente cruce - Variables: < befecto Cémaras: () OFF

semaéforo

Vehiculos / Peatones Control Entorno

V. Aparcados (%).80 1 2 .00

—
Tréfico (%): 40 ‘ 1
O O — % _ | Clima: Despejado
Peatones (%): 20

<> Despejado
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Vehiculo Accidente

Semaforo Principal
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Verde Peaton (seg.): 20 .y _ . Vehiculo:
G ‘ ' . — £ i <0> Deportivo
Parpadeo (%): 50
f————1

Verde Vehiculos (seg.): 20
— - V. inicial (km/h): 50

Curva cinemadtica:

<> Desaceleracién 7.7

Inicio peatén: () ON 5
T. de reaccion (seg.): 0,2

Cambiar Peatones m =

color: IR

@ ) Blanco @

V. peaton media (km/h):4,2
COMENZAR =

Control Simulacion
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Software y Hardware para Realidad Virtual.

GPUs de altas prestaciones: IA, HPC.

HDDs de alta capacidad.
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Movilizacion de Recursos Economicos

Comunidad
de Madrid

PROYECTOS I+D

 57% de los fondos se deben a proyectos de I+D publicos y privados.
* 41% a la prestacion de servicios.

* 3% a recursos para financiar capital humano.

419%

2%

PERSONAL

NACIONAL EUROPEO TOTAL
MOVILIZACION DE FONDOS Im?orte Total concedido Im|:.)orte Total concedido Im;?orte Total concedido
proporcional proporcional proporcional

PROYECTOS I+D PUBLICAS 4.408.264 € 7.256.970 € 2.233.426 € 4.393.849 €

PRIVADOS 3.980.893 € 5.631.024 €
PERSONAL INVESTIGADORES 397.922 € 796.633 € 75.000 € 120.000 €
SERVICIOS EMPRESAS 6.645.886 € 6.645.886 €

OTROS 933.157 € 946.491 €

TOTAL 16.366.122 € 21.277.004 € 2.308.426 € 4.513.849 € 18.674.548 € 25.790.853 €
% respecto al total 88% 12%

SERVICIOS

57%
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I Difusion Cientifico-Tecnologica
D e @) 33 ponencias en 3 Areas:
s INSIA \
SIMPOSIO SEGVAUT0-4.0-CM

1. Seguridad de Vehiculosy
Accidentologia.

2. Transporte Automatizado,
Conduccion Autonomay
Sistemas Inteligentes.

3. Vehiculos Verdes,
Sistemas de Propulsion y
oz _ Combustibles Alternativos.

Programas de actividades de |+D entre grupos de investigacion de la
ymunidad de Madrid en tecnologias 2018
s:avnl' I n 4-0'““ R

_ Seguridad de vehiculos para una movilidad
i nte, sostenible, segura eintegradora

INICIO FECHAS PATROCINADORES VIDEOS PROGRAMA DOCUMENTACION~ NOTICIAS ASISTENTES



https://eventos.upm.es/72183/detail/simposio-segvauto-4-0.html

