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DATOS DEL ASPIRANTE FIRMA
APELLIDOS:
Nombre: D.N.I. N.I.E. o Pasaporte: Fecha:
Cddigo del ciclo: Denominacién completa del titulo:
ELEMO1 INSTALACIONES ELECTRICAS Y AUTOMATICAS
Clave/c6digo médulo: Denominaciéon completa del médulo profesional:
01 AUTOMATISMOS INDUSTRIALES

INSTRUCCIONES GENERALES PARA LA REALIZACION DE LA PRUEBA

La prueba consta de 20 preguntas tipo test, y 1 problema de aplicacién practica.

Instrucciones a seguir:
e Cumplimentar los datos del aspirante antes del examen y firmar en todas las hojas que se
entreguen.
¢ Tener disponible el DNI en la mesa.
¢ Sefialar y escribir con tinta indeleble, que no sea roja, las respuestas y su desarrollo.
e Las soluciones de las preguntas tipo test se deben realizar en la TABLA DE RESPUESTAS (ultima
pagina del cuestionario), rodeando con un circulo la letra de la respuesta que considere correcta
(sélo una letra de las tres opciones). En caso de equivocacidn tachar con un aspa y marcar de nuevo,
rodeando con un circulo la respuesta correcta. No utilizar liquido corrector (Tippex)
» Utilizar solamente el papel facilitado por el examinador (con el sello y formato correspondiente).
* No utilizar material de consulta (salvo aquel que se autorice expresamente).
¢ Se recomienda dibujar inicialmente a lapiz los esquemas y graficos necesarios, para poder modifi-
carlos durante el examen. Pero al final se debera repasar a boligrafo o rotulador de punta fina todos
ellos (no se podran entregar a lapiz)

CRITERIOS DE CALIFICACION Y VALORACION

La puntuacion de cada una de las partes que componen la prueba es la siguiente:
¢ Preguntas tipo test: 20 preguntas tipo test. Los aciertos suman 0,25 puntos, los fallos restan 0,08
puntos, las preguntas en blanco o anuladas son cero puntos. (5 puntos)
¢ Problema de aplicacion practica. (5 puntos)

Para aprobar la prueba serd necesario obtener un minimo de 5 puntos.@

Calificacion test Calificacidn practica CALIFICACION FINAL
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PREGUNTAS TIPO TEST (5 puntos)

1. Los automatismos:
a. Son circuitos capaces de realizar secuencias légicas sin la intervencion del hombre,
pueden ser cableados o programados.
b. Son elementos eléctricos dotados de inteligencia artificial que actian sobre un
circuito.
c. Son elementos eléctricos que deben estar dotados de un motor.

2. Laconexién de la carga a un sensor se puede realizar:
a. Conexidn a dos hilos: el sensor se conecta en serie entre la carga y la red de alimen-
tacion.
b. Conexidn a tres hilos: dos hilos alimentan al sensor y un tercer hilo es donde se co-
necta la carga.
c. Ambas respuestas son correctas.

3. Realimentacién para el arranque de motores con botoneras:
a. Un contacto NA del propio contactor se pone en paralelo con el pulsador de
arranque, para que el motor siga funcionando.
b. Un contacto NA del propio contactor se pone en serie con el pulsador de arranque,
para que el motor siga funcionando.
c. Un contacto NC del propio contactor se pone en paralelo con el pulsador de arran-
que, para que el motor siga funcionando.

4. Elinterruptor magnetotérmico:
a. Dispone de un disparador térmico lento y uno magnético rdpido (actia contra
corrientes de cortocircuito gracias a un electroiman).
b. Dispone un disparador magnético lento y uno térmico rapido (actua frente a
sobrecargas gracias a la dilatacion de laminas metalicas).
c. Tanto el disparador magnético como el térmico son igual de rdpidos y actian tanto
para sobrecargas como cortocircuitos, se ponen ambos por si uno de ellos falla.

5. Intensidad nominal
a. Intensidad que puede soportar un circuito indefinidamente.
b. Intensidad de arranque de un motor que viene determinada por el fabricante.
c. Intensidad que circula de forma no deseada a través de los humanos por un defecto
de aislamiento.
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6. Sise cambia la frecuencia de alimentacién de un motor de corriente alterna de 50Hz a 60Hz:
a.Se generard sobreintensidad y con el tiempo se fundirdn sus circuitos internos.
b.Aumentara la velocidad de giro.

c. Aumentard su par de fuerza.

7. Elsentido de giro de un motor de corriente continua se puede cambiar:
a.Con la inversion de la polaridad eléctrica (+/-) de los terminales de una de las
bobinas.
b.Con la inversion de la polaridad eléctrica (+/-) de ambas bobinas, ya que es necesario
cambiar también la polaridad magnética (N/S).
c. Cortando la alimentacidon y volviendo a conectarla pero manteniendo la misma
polaridad eléctrica (+/-).

8. Al arrancar un motor:
a.Se genera sobreintensidad eléctrica, perjudicial para el circuito eléctrico. Se puede
conectar redstato en serie al devanado inducido para controlarlo.
b.Se consume menos electricidad, ya que el motor tarda en alcanzar su velocidad no-
minal.
c. La intensidad que requiere un motor es siempre constante, no se requiere ningun
tipo de redstato o mecanismo similar para regular la intensidad en el arranque.

9. Un autémata modular:
a. Procesa senales modulares.
b. Todas sus partes estan integradas en un mismo contenedor.
c. Tiene partes en mdédulos diferentes.

10. Los autématas programables se conocen por el acrénimo en inglés:

a. PLC.
b. CPL.
c. CPU.

11. Para programar un autémata programable se utiliza:
a. Otro autdmata programable.
b. Los paneles de operacion.
c. Un ordenador personal o una programadora portatil.
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12. A un mddulo de salidas de un autémata programable conectaremos:
a. Todo tipo de sensores.
b. Todo tipo de actuadores.
c. El panel de operacion.

13. La fuente de alimentacion de un autdmata programable se encarga de:
a. Alimentar ala CPU con programas contenidos en la memoria extraible.
b. Adecuar la tensidn eléctrica de la red al tipo de corriente con la que trabaja el
autémata.
c. Establecer la comunicacién entre el autémata y el dispositivo de programacion.

14. Un autémata programable sustituye:
a. Parte del circuito de potencia.
b. Parte del circuito de mando cableado.
c. Losdispositivos de proteccion como los magnetotérmicos.

15. El lenguaje grafico de contactos KOP:
a. Utiliza instrucciones textuales que un equipo podra ejecutar.
b. Utiliza simbolos unidos por lineas para programar instrucciones que seran ejecutadas
por un equipo.
c. Hace uso de funciones ldgicas unidas por lineas sin hacer uso de simbolos.

16. Un cuadro eléctrico instalado en el exterior:
a. Debe ser siempre de material plastico.
b. Debe disponer de un tejado o tejadillo.
c. Debe ser siempre metdlico, ya que es mas resistente.

17. Para realizar un taladro en una superficie metalica sin que resbale la broca, se realiza una
marca con:
a. Unaremachadora.
b. Un rotulador permantente.
c. Ungranete.

18. El enclavamiento mecanico de los dispositivos de seguridad:
a. Ademas de desactivar la maquina eléctricamente, incorporan un brazo mecdanico que
bloquea el movimiento de la maquina que desactivan.
b. Actla cuando se acciona el dispositivo de seguridad y obliga a que un operario tenga
qgue desenclavarla para rearmar el circuito que controla.
c. Se caracteriza por ser siempre rearmable automaticamente transcurrido el tiempo
gue se indica en el temporizador.
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19. El arranque por eliminacidn de resistencias rotdricas, se realiza en motores de:
a. Corriente alterna con rotor bobinado.
b. Corriente alterna con rotor en cortocircuito.
c. Corriente alterna con excitacién serie.

20. Cuando se necesita acceder al dispositivo de parada de emergencia a lo largo de una larga
cinta transportadora se instalara:
a. Interruptor de tiro por cable.
b. Una Unica seta de emergencia.
c. Una cerradura rotativa.

TABLA DE RESPUESTAS
PREGUNTA RESPUESTA Calificacion
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PROBLEMA DE APLICACION PRACTICA (5 puntos)

Disefiar el automatismo, para realizar una inversion de giro temporizada de un motor trifasico de
jaula de ardilla, siendo el funcionamiento del siguiente modo:
e Como protecciones, el motor dispondra de un interruptor automatico (Q1) y un relé
térmico (F1).
e El circuito de mando dispondra de un interruptor automdtico de proteccion (Q2)
¢ Se dispone de un pulsador de marcha S1 para iniciar el arranque del motor en un
sentido de giro.
¢ Una vez arrancado, el motor parard al cabo de 3 segundos.
¢ Una vez parado el motor, al cabo de 3 segundos de volverd a poner en marcha en sen-
tido contrario.
¢ Se dispone de un pulsador de paro SO.
e El disparo del relé térmico también provocara el paro del motor y el encendido de un

piloto de sefializacién H1.

Se pide:

1. Dibujar solamente el conexionado de los elementos en el esquema de potencia proporciona-
do (reverso de la hoja). (1 punto)

2. Dibujar el esquema de mando, utilizando ldgica cableada y simbologia normalizada, que
cumpla con las condiciones de funcionamiento anteriores. Deberd realizarse con regla.
(2 puntos)

3. Completar la designacidn de todos los elementos que aparecen. (0,5 puntos)

4. Completar la numeracion de bornes de todos los elementos. (0,5 puntos)

5. Los pulsadores S1 y SO, también el piloto H1 son los elementos que quedan fuera del cuadro.
Definir un regletero X2 y en el esquema de mando, colocar y nombrar todos los bornes nece-
sarios de este regletero. (0,5 puntos)

6. Realizar las referencias cruzadas directas e inversas (0,5 puntos)

* Los apartados 3, 4, 5 y 6 solamente se valoraran si el automatismo completo funciona.
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